Вступ

На сьогоднішній день багатьом великим підприємствам потрібна оптимізація технологічного процесу. Це вимагає пристойні витрати часу і фінансів. Для рішення даних задач прибігають до моделювання виробничого процесу за допомогою різних засобів моделювання, до яких відносяться : пакет MatLab Simulink,  GPSS, та інші.  У випадку, коли масштаби підприємства  невеликі,  ці засоби задовольняють  тимчасовим обмеженням. В інших же випадках  підприємство стикається з великими труднощами, зв'язаними із застосуванням систем моделювання в реальному часі.  Ціль даної наукової роботи спрямована  на поліпшення  тимчасових характеристик  обчислювальних засобів у системах моделювання реального часу. 

Результати наукової праці можуть бути використані  в різних галузях науки і техніки. Наприклад, зараз широко впроваджуються супутникові навігаційні системи на судах ближнього і далекого плавання. Судам, що не мають цих систем, у  майбутньому буде заборонено  рух на  всіх водяних районах  світу. Навігаційні системи працюють у реальному часі і вимагають високої швидкодії бортової обчислювальної  апаратури. Проблему можна вирішити двома засобами: або збільшенням швидкодії процесора на бортовій ЕОМ, або оптимізацією  програмних блоків.  Зміна апаратної архітектури вимагає фінансових витрат, на відміну від  зміни програмних блоків, що вимагає інтелектуальних ресурсів. Тому напрямок даної наукової праці було обрано саме на розробку засобів  оптимізації програмних блоків. 
